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DEPARTEMENT DE LA LOZERE
COMMUNAUTE DE COMMUNES
AUBRAC LOT CAUSSES TARN

EXTRAIT DU REGISTRE DES DELIBERATIONS
DU CONSEIL DE COMMUNAUTE

Séance du 1¢ juin 2023

NOMBRE DE
DELEGUES L'an deux mille vingt-trois,
. le premier juin,
En’ exercice : 34 4 20 heures 30,
Présents: 25 Le Conseil de la Communauté de Communes AUBRAC LOT CAUSSES
Votants : 27 TARN, diment convoqué, s'est réuni en session ordinaire, au nombre prescrit
D23.058 par la Loi, a la Mairie La CANOURGUE, sous la présidence de M. Jean-
Claude SALEIL, Président.

Présents : CITERIN Sylvie, VALENTIN Denis, MALZAC Claude, LAFON Madeleine, FABRE
Jean, BLANC Sébastien, ROCHEREAU Bernadette, POUDEVIGNE Roger, CASTAN Emmanuel,
BONICEL Bernard, RODIER Yves, VAYSSIER Jean-Louis, JURQUET Didier, GROUSSET Joél,
KLING Jacqueline, CONFORT René, CABIROU Christian, BONICEL Pascale, SALENDRES Jean-
Sébastien, ROCHOUX Philippe, LAFOURCADE Noél, BADAROUX Suzanne, POURQUIER
Jean-Paul, SALEIL Jean-Claude, SEGUIN Denis.

Absents : RODRIGUES David, POUGET Valérie, VALENTIN Christine, POQUET Pascal,
CAYREL Jean-Claude, FERNANDEZ Florence (pouvoir donné 8 ROCHOUX Philippe), RODIER
Colette (pouvoir donné 8 LAFOURCADE Noél), JACQUES Jérdme, DE SOUSA Guy, absents
excusés.

Pour mémoire - Suppléants : SEGUIN Pierre-Henri, PIGNOL Jean-Philippe, CASTAN Grégory,
DAUBAN Charles, SANS Jean-Pierre, PRANLONG Rémi, MEYRUEIX Franck, RUIZ Marc,
RODIER Matthieu, DUPUY Michel.

M. Jean FABRE a été nommé secrétaire de séance.
POUR: 27 CONTRE : 0 ABSTENTIONS : 0

D23.058: ACQUISITION D°UN COMPACTEUR POUR LA DECHETTERIE
DE TREMOLET

Monsieur le Président rappelle que la Communauté de Communes AUBRAC LOT
CAUSSES TARN a donné son accord pour 1’acquisition d’un compacteur pour la déchetterie
de Trémolet et que cette opération a été inscrite au Budget Primitif 2023 de la CC ALCT, voté
le 6 avril 2023, pour un montant de 50 000,00 €.

Or, il s’avére que le colt de ce compacteur d’occasion sera finalement de
59 040,00 € T.T.C,, et en conséquence, il propose de modifier I’inscription budgétaire
correspondante.
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Le Conseil Communautaire,

Apreés en avoir délibéré,

APPROUVE la proposition du Président ci-dessus exposée, et

ACCEPTE d’acquérir ce compacteur d’occasion 'au prix de 59 040 ,00 € T.T.C.

PRECISE que c’est une machine dotée d’un brevet et par conséquent une
consultation n’est pas nécessaire (voir brevet d’invention ci-joint).

INDIQUE que les crédits correspondants seront inscrits sur la Décision
Modificative N°1 du Budget Principal 2023 , sur le programme N°123 de travaux correspondant
a I’achat de matériel pour I’équipe technique de la déchetterie de Trémolet.

AUTORISE son Président ou son Vice-Président a signer toutes les pi¢ces relatives
a ce dossier.

/

Pour copie certifiée conforme, La Canourgue, le 6 juin 20 3
Le Président,

v
Communauté de Comrpaunes
AUBRAC LOT CAUSSES :TARN
16, Quartier de Tt oulis

48500 LA CAN '
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BREVET D’INVENTION

GCode de la proprié{é‘ intellectuelle-Livres Vi

-

DECISION DE DELIVRANCE

Le Directeur général de l'lnistitut national de la propriétd industriallg demde que
le'brevet d'inverition n® 04 51930 dont lo texte est ci-annexé est délivré a:
J.8,B.CONSTRUCTIONS Société aiohyme - FR

La délivrahce. produil-ses sffets pour une peﬂode ‘de vingt ans & compter de la
date. de dépst de la- demande, sous résefve du palement des fedevances
‘annuellgs..

Mentlon de la dehvrance est faite au Bulletin .officiel de la: propfiété industrielis
n® 06/50 du-15.12.06 (n° de. publication 2.874 528),

Falt & Paris, le 15.12.08

Le Diractett général da st
fiational te ta proprigis industrieie

B. BATTISTELLI

EIEQE

INSTITUT 25 bls, rue de Saint Fatershourg
NATIONAL DE 75806 PARIS. cedex Q8
LA PROPRIETE “Tétéphond 1 04.59 04 §3 04
ANDUSTRIELLE Télboopie 1 01 42-94: 50 4
—

ETABLISSEMENT PUBLIC NATIONAL GREE FAR LA LOSN® 51444 DU-19 AVRIL 1933
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@ N° d’enregistrement national :

04 51930

@ Int CI® : B30 B 9/20 (2006.01), B 09 B 3/00; B'60. P 3/00

BREVET D’'INVENTION B1

69 DISPOSITIF AUTOMOTEUR COMPACTEUR DE DEGHETS.

@

)

Date de.dépét : 30.08.04.

Ptlorité :

Date de mise & la disposition du public
de la demande : 03,03.06 Bulletin 06/09.

Date de la mise & disposition du public du
brevet d'invention : 16.12.06 Bulletin $6/50,

Liste des documents cités dans le rapport de
recherche :

Se reporter & la fin du préseni fascicule

Références a d’autres documents nationaux
" gpparentés

7D pemandsur(s) : 1.5.5.CONSTRUGTIONS Sociéts

anonyme ~— FR

invéntéur(s) | SOLER ROGER.

@ Tituaire(s) :

3 ‘Mandataire(s): CABINET BLEGER RHEIN.
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L7 invention concerne un. dispositif automoteur, compactedr
de déchets comportant urn rouleau compacteur monté en rotation &
1/extrémité d’un bras de manutention dont 1'extrémite opposée
est rendue solidaire d'un chassis support congu apte & reposer
du sol au travers de moyens de xoulement, ledit dispositif
compo;.tant- au moins un moteur de commande de dép]:at:mn’t’ .

La présente. jnvention concérne le domaine des dispositifs
conpacteurs de déchets.

A ce propos, il est d/ores et déja connu, en particulier

par le document Bp-0,042,580; un tel dispositif comportant un

rouledii compacteur monté & 1l/extrémité d'un bras articulé de

maniére 4 pouvoir pldnger dans un conteneuyr an ‘travers de& son

Quwferture en partie supérieure.

Plus particuliérement, ce bras articulé est rapporté de
maniére orientable sur une potence surmontant une embase capable
d’étre glissée sous tn conteneur de maniére & préserver sa
stabilité en cours de compactage.

De la méme maniére; il. est connu par le document FR-A-

2,630,718 un dispositif dé compactage comportant un chéssis au-

dessus duquel est & méme de se déplacer une présse susceptible
de plonger dans le conteneur que l/on aura pris soin de placer
préalablement dans la cage qué définit ledit chissis. Aprés
usage, celui-ci peut &tre déplacé au moyen du méme type de
véhicule 1tilisé pour le ‘transport des contensurs. En
particulier, & 1'une de ses extrémités trafisversales, ce chissis

est é&quipé de moyens d’accrochage au travers desquels il peut

dtre saisi par le crochet de levage et de chargement d'un tel

véhicule de transport de conteneur.

Il convient de remarguer gque les dispositifs compacteurs
décrits dans chacii de ces docurments antérieurs sont
fonctionnels lorsqu’ils reposent au sol et que le conteneur dont
le contenu est A& compacter définit le contrepoids nécessaire
pour compensezr la force de compactage imprimée par un rouleau
compacteunr ou une presse. De plus, n’étant pas mebile, aprés

compactage du contenu d’un conteneur, celui-ci doit étre retireé
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pour laisser place a un autre conteneur pour 1’ exécution d’'une
nouvélle opération de compactage.

I1 est clair que ces manipulations successives des
conteneurs représentent une perte de temps nan négligeable et
nécessitent 17usage d’engins de transport adaptés.

En particulier, les conténeurs reposent, ‘habituellement,
sur deux longerons et comportent & 1/arriére dés moyens de
rouleiient sous forme de rouleaux, tandis qu’en partie avant sent.
ménagés des moyens d’accrochage aveg iesqguels est a méme de
coopérer un crochet de ‘manutention venant éguiper un engin de
transport automoteur. Plus précisément, par l’intérmédiaire de
ce crochet et desdits moyens d’accrochage, le véhicule de
transport est 4 méme de soulever en partie avant ledit conteneur
pour le tixer progréssivement sur son plateau de char‘gem’en't.

I1 est cependant connu, notamment par le document EP-
1.046.990, des dispositifs compactéurs de déchets autompteuxs.
Ta potence recevant le bras articulé pourvu dua rouleau
compacteur est montée, ici, sur une plateforme d’ou.s’étendent,
en partie avant, deux .longerons respectant. entre eur un
écartement. suffisant pour s’étendre de part et dfautre d'un
conteneur. Ils sont pourvus, a leur extrémité libre, de moyens
de roulemént sons Fforme d’un ronleau métallique de section
réduite. Dans sa partie arriére, tette plateée-forme comporte des
roues orientables aux dimengions plis conséquentes et respectant
entre elles un écartement plus f£aible. En fait, ces roues
arriére sont montées de part et d’autre dfun moyeu central
pivotant autour dfun axe vertical et sur lequel agissent des
moyens moteurs plus particulidrement de type hydraulique rendant
2insi le dispositif automoteur.

$i, contrairement aux dispositifs compacteurs décrits dans
ile dpc:;ment EP-0.042.580, celui correspondant au document  EP-
1.046.490 est mobile et peut atre amené & proximité d’un
contenenr et non le contraire pour compactexr les déchets dans ce
dernier, il se pose un probléme de stabilité du dispositif en

cours de compactage.
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En effet, sedl un positionnement latéral .est assuré au
travers des deix longerons susceptibles de. s’ étendre de part et
d’autre d’un conténeur; sachant. que la stabilité verticale pour
compenser la force de compression exercée par le bras
manipulatevr plongé dans le contsneur n’est assurée qu'au
travers ¢u seul peoids de. 1l’engin.

Dans le méme esprit, il est cennu, par le document EP-

2.161.832, un dispositif compacteur de déchet dont le bras

articuld, muni de soi rouleau compacteur, égquipe un véhicule

automoteur; du type .engin deé travaux publicds, comportant un
poste de pilotage.

Si cet engin est &‘vne trés grande maniabilité et peut
passer trés vite d’un conteneur & un autre, il s’avere d'un cofit
de revient bien plus élevé encore par rapport a un digpositif
autémoteur déerit plus haut. Par ailleurs, la stebilité en cours
de compactage est assurée, une _nouvé_i’i,e fois, an travers du seul
poids de 1'engin,

La présente invention se veut & méme de répondre aiix
inconvénients des dispositifs compacteurs automoteurs -connus a.
ce jour.

A cet effet, elle concerne un dispositif auntomoteut
compacteur de déchets contenu dans des conteneurs, de. type
équipés sous leur fond de longerons supports, comportant un
ronlean compacteur monté en rotation 4 1'extrémité dun bras

manipulateur réndu. sclidaire d’un chassis support monté sur des

moyens de roulement et recevant aun moins un moteur de commande

eén déplacement, taractérisé par le. fait cgue Jledit chéassis
support cemporte au moins un bras stabilisateur conen de maniére
apte & s’ étendre sous le fond d/un conteneur reposant an sc6l.

Pe manidre particuliére, le dispositif automoteur
compacteur de ‘déchets selon 17 invention gcomporte deux bras
stabilisateurs & la manidre d’une fouxche de transport de
palette..

gelon une autre particularité de 1finvention, le chissis
support dn dispositif automoteur compacteur comporté une partie

avant vrecevant ‘le ou les moteurs et reposant au sol par
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1’intermédiaire de moyens de roulement orientables, li partie
arriére du chissis étant définie par 1le ou 1les bras
stabilisateurs recevant, & leur extrémité libre, les moyens de
roulement arriére dudit dispositif.

Selon encore une autre particularité de 1’invention, 1la
partie arriere du chidssis support, notamment définie par le ou
les bras stabilisateurs, est congue ajustable en hauteur ce qui

facilite 1’'engagement de ce ou ces bras stabilisateurs sots in

‘eonteneur en wvue -du compadtage des déchets contenus dans ces

derniers, mais rend, également, plus aisé les déplacements du
dispositif automoteur compacteur aprés avoir surélevé la partie
arriére de son chéssis support.

Tout pa:ticu-liéreme,nt, les moyens de roulement arriére
équipant les extrémités des bras stabilisateurs sont eux-mémes
ajustables en position verticale en fonction du régliage en
hauteur adopté par ladite partie arriére de ce chidssis support.

Selon endore. une autre particularité de 1’/invention, le ou
les bras stabilisateurs -sont congus aptes, en coopération avec

le o6u 1leés longerons sous un contenéur, & contribuer au

‘positionnement itransversal d’un dispositif automoteur compacteur

de déchets par rapport a un tel conteneur.

Les avantages qui découlent de 1la présente Iinvention
consistent. €n ce que le dispositif altomoteur compacteur des
déchets peut étre trés facilement amené au droit des conteneuzs
dans  lesquels. il convient de compacter les déchets, sachant
qu’il peut adopter, pour auntant, une construétion que 1’/on
qualifiera de légére par rapport aux dispositifs existants dans
la mesure ou son poids n’intervient pas pour garantir sa
stabilité en cours de compactage. Cette stabilité est assurée,
ici, aun travers du conteneur lui-méme.

Par conséquent, il en résulte un engin de complexité
moindze et; bien entendu, d’un coit de revient plus faible.

Par ailleurs, on remarquera dque le dispositif selon
l’invention offre une tras grande sécurité en utilisation. En
particulier, dans la mesure o il dispose de bras stabilisateurs

susceptibles de s'étendre sous le. conteneuz dans lequel il est
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opéré le compactage des déchets, 1/engin ne peut, & aucun moment
se souleter ou se renverser, notamment en raison d/une erreur de
manipulation, s’il est exercé une force de compactage tzop
importante au travers du bras manipulateur.

D’ autres buts et avantages de la présenté invention
apparaitront au cours de 1la description qui va suivre se
rapportant 4 un exemple de réalisation donné & titre indicatif.
et non limitatif.

La compréhension de cette description sera facilitée en se
référant aux dessins ci-joints dans lesquels !

- la figure 1. est une représentation en perspective du
dispositif selon l’invention ;

- la figure 2 représente une vue de profil du dispositif
selon l'invention ;

- 1a figute 3 représente une vue de dessus du dispositif
selon l’invention. ; et

.~ la figure 4 représente une vue de derriére du dispositif
selon 1'invention.

La présente invention concerpe le domaine des dispocsitifs
compacteurs de déchets, Flus particuligrement de déchets
contenus dans dés conteneurs du type écuipé sous leur £fond de
longexons supports.

L’ invention porte sur un dispositif 1 automoteur compacteur

de déchets conmportant un rouleau compacteur 2 monté en rotation

& llextrémité 4 d'un bras de manutention 3 dont l'extrémité

opposée 5 est rendue solidaire d’un chassis support 6 congu apte
a4 reposer et & se déplacer aun sol au travers de moyens de
roulement 7, ledit dispositif 1. comportant au moins un moteunr &
de commarde de déplacement.

Ledit chassis support 6 comprend au moins un bras 9 congu
apte & stabiliser ledit dispositif 1 en 5! étendant, au moins en
partie sons le fond d’un: conteneur reposant aun sol.

Selon le mode de réalisation visible sur les figures 1 & 4,
ledit ch&ssis support 6 comporte deux bras stabilisateurs 9a, 9B
sfétendant longitudinalement et sensiblement parallélement 17un

par rapport & 1/sutre, 4 la maniére d’une fourche de transpoxrt
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de palstte. Ces bras 9A, 9B sont congus aptes a &tre positionnés
sous le fond du conteneur, en particulier de part et d’aitre des
longerons. supports de cé dernier.

Ainsi positionné sous le conteneur, le. chéssis support &
maintient le dispositif compacteur 1 lorsque le rouleau
compacteur 2 est actionré pour .compacter les déchets &

17intérieur du conteneur. En effet, la force exercée par le bras

‘de ‘manutention 3 sur le rouleau compacteur: 2 en utilisation a

tendance & soulever le dispositif compacteur 1, cette force
étant cependant contrecarrée aun travers du contengur sous lequel
‘g’ atendenit ces bras stabilisateurs 9, 98 dudit chissis 6: Tout
basculement du dispositif est ainsi évité. De plus, la masse du
dispositif 1 ne jouant plus le rdle de contrepoids & la force
exercée par le rouleau compactéur 2, le dispositif compacteur 1
peut &étre prévu de conception légére, ce qui facilite
considérablement les mancuvres et les déplacements.

Selon éhcore.une~autre'particularité de lrinvention, le ou
les bras stabilisateurs 9, 8A, 9B sont -congus aptes, en
coopération avec le ou les longerons situés sous un conteneuni, a
contribuer au positionnement, 'plus particuliérement au centrage.
du dispositif 1 auntomoteur compacteur de déchets. par rapport a
un tel conteneur, les longerons formant des moyens de guidage du
dispositif 1 sous le contensur le long des Jlongerons de Ce
dernier.

Le chissis support 6 du dispositif 1 automoteux compacteur
comporte une partie avant 10 recevant le ou les moteurs 8 et
reposant an sol par l’inteimédiaire de moyens de roulement avant
11, concus avantageusément de maniére orientables, la partie
arriére 12 du chissis 6 étant définie par le ou lés bras
stabilisateurs 9, 9a, 9b recevant, préférentielleiment a leur
extrémité libre 13, des moyens de roulement arriére 14 dudit
dispositif 1.

Selon .1/invention, le chéssis suppoxt 6 est coricu ajustable
en hauteur, au moins au niveaun de sa partie arriére 12,
notammient définie par le ou les bras stabilisateurs 8, 92, SB.

Ceci facilite, non seulement, l1’engagement de ce ou cés bras
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stabilisateurs 9, 93, OB sous un conteneur en vue du compactage

des déchets contenus dans ce dernier, mais, en outre, rend plus

aisé les déplacements du dispositif antomotely compacteur 1

aprés avoir surélevé cette partie arriére 12 de son chissis
sﬁpport 6., Tout particuliérement, des :.moyens de levage 17
addptés relient la partie avant 10 3 1a partie arriére 12,
tandis cue les moyens de roulement arriére 14, équipant les
extrémités 13 des bras _stabil—isat’eur‘s 9, 5A, 9B, sont eux-mémes

ajustables en position wverticale en fonction du réglage en

hauteur adopté par iadite partie arriére 12 de ce chassis

support 6., Ainsi, lors du déplacement du dispositif automoteur
compacteur 1, la partie arfidre 12 du chassis support € de ce
dernier peut: &tre surélevée pour éviter les cahots du sol ou les
débris.

Br particulier, les moyens de ‘levage. 17 et les moyens de
roulement arriére 14, étant ajustables en hauteur, permettent le
ievage du conteneur par les bras stabilisateurs '9'., 92, 9B et son
déplacement lorsque le dispositif 1 est positionné en dessous.
Le conteileur ne repose alors plus sur. ses deux galets de

roulement mais sur les moyens de roulement 7 du dispositif 1, en

'part;':.culier en partie drriére 12 oi les moyens de roulements

arridre 14 sont prévus ‘a cet effet, ces derniers étant
constitués de galets montés sur roulements & billes. Le
déplacement dn conteneur s’effectue donc de fagon plus aisée en
abSimant moiris les revétements de sol.

Le ou les moteurs 8, situés en partie avant 10 dudit
dispositif automoteur eompacteur 1, sont congus aptes, d'une
part, & permettre le déplacement dudit dispositif 1 en
ertrainant plus particuliérement les moyens de roulement avant
11 et, d'autre part, A entrainer ledit: rouleau compacteur 2. Cé&
ou ces moteurs 8 comprennent des moteurs classiques de type
thermigue ou électrique gui alimentent les moyens de roulement
ou le roulean -compacteur .Soit directement, soit par
17 intermédiaire de moteurs de type hydraulique. Ces moteurs
peuvent étre constitués d’vne pompe enveyant sous pression um

fluide, généraledent de 1’huile, dans un circuit. Ce dernier
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peut fonctionner en circuit hydraulique ouvert, le fluide, aprés
avoir traversé le circuit, étant recyelé dans un réservoir avant
d’étre réinjecté au travers de la pompe dans la circuit. Le
circuit pelt aussi &tre de type hydrostatique et fonctionner de
maniére fermée.

Ce type de moteur offre la possibilité de passer rapidement
de l'entrainement des .moyens de roulement avant 11 &
1’entrainement du rouleau compacteur 2 et vice-versa. De plus,
un moteur de type hydraulique subit moins de cohtraintes
mécanigques et présente donc une durée de vie accrue et une
facilité d’utilisation par rapport & un moteur généralement
utilisé dans ce type de dispositif de compactage de déchets.

En partie avant 10 dudit chfssis 6 est aménagé un poste’ de
pilotage 15 congu pour permettre.é un opérateur d’assursr la
commande en déplacement dudit dispositif automoteur.compacteur 1
et d’activer le bras de manutention 3, ainsi que l'entrainement
du rouleau compacteur 2. Ce poste de pilotage 15 peut se

présenter sous la forme d4’une cabine surélevée permettant de

wvoir 1l’intérieur du conteneur lotrs du compactage des déchets.

Des moyens de protéction 16, sous la forme d'un écrin grillagé

ou similaire, peuvent é&tre ajoutés en wvue de protéder

1’utilisateur des projections de débris résultant du compactage.

Le dispositif automoteur compacteur 1 selon 1’ invention, du
fait du positioonement d'une partie de son chissis sous Ile
conteneur, empéche tout risque de basculément lors du compactage
des déchets et peut étre congu sous une forme allégée n’ayant
plus ‘& remplir ‘tne fonction de contrepoids. DPe plus, sa
motorisation lui permet de se déplacer aisément d’un conteneur A
un ‘autre.

Bien que l’invention ait été décrite & propos d'une forme
de réalisation particuliére, il est bien entendu qu’elle n’'y ast
nullement limitée et qu'on peut -y apporter diverses
modifications de formes, de matériaux ét de combinaisons de ces
divers éléments sans pour cela s’éloigner du cadre et de

l’esprit de 1'invention.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif automoteur compacteus (1) de- déchets contenus
dans des conteneurs, de type aquipé sous leur fond de longerons
supports, comportant un -rouleau compacteur (2) monté en rotation
4 1'extrémité d'un bras de manutention (3) rendu solidaire d’un
chéssis support {6) monté sur des moyens de roulement (7) et
recevant aw moins un moteur ,{‘8") ‘de. commande en déplacement,

caractérisé par le fait que. ledit chassis support (6) comporte

au moins un bras stabilisateur (9) congu de manidze adpte &

o' étendre sous le fond diun contenelir reposant au sol.

2. Dispositif automoteur compacteur (1) de. déchets selon la
revendication 1, caractérisé par le fait qu’il comporte deuk
bras stabilisateurs (9a,9B) & la maniére d’une fourche de
transport de palette.

3. Dispositif automoteur compacteur (1} selén  la
revendication 2, caractérisé par le fait que le .chiassis support
(6) comporte uneé partie avant (10) recevant le ou les mo‘t’éur:_s
(8) et reposant au ‘sol par 1’ intermédiaire de moyens de
roulement avant (11), notamment orientables, la partie arriére
{12) du. chassis (6) étant définie par le ou les bras
stabilisateurs (9,94,9B) recevant des moyens de roulement
arriere (14).

4. TDispositif automoteur compactevr (1) gelon 1la
yvevendication 3, caractérisé par le fait giie la partie arriére:

(12) du chassis support (6}, notamment définie par le ou les

bras stabilisateurs (9,94.9B), est congue ajustable en hauteur.

5. Dispositif automoteur ecompacteur (1) selen 1'une
gueleconque des zevendications 3 ou 4, caractérisé par le fait
que les moyens de roulement arriére. (14) éguipant plus
particuliérement les extrémités (13) des bras stabilisateurs
{9,9A,9B) sont eux-mémes ajustables en positior; verticale en
fonction du iéglage en hauteur ‘adopté par ladite partie arriére
{(12) de ce chassis support {6).

§. Dispositif automoteur compacteur (1) selon l’une

cquelconque des revendications 2 & 5, caractérisé par le: fait gue
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le ou les bras stabilisateurs (9,93,98) sont congus aptes, en

coopération avec le ou les longerons sous un c¢ontereur, a

contribuer awn positionnement transversal du  dispositif

automoteur compacteur (1} de déchets par rapport & un kel
conteneut.

7. "Dj.sp,ositi'f automoteisr compacteur (1) selen ‘17 une
guelcongue des revendications précédentes,. caractérisé. par le
fait que le ou les moteurs (8) -=sont de type &lectrique,
thezmique ou hydraulique.

8. Dispositif automotedir -compacteur (1) selon 1/ une
quelcongue des revendications 1 a &, caractérisé par le fait que
le ou les moteurs (8) hydraulique alimentent un cirvcuit
hydraulique ouvert ou un circuit fermé de typeé hydrostatique.

9, Dispositif automoteur compacteux {1y eelon 1’une
quelconque des revendications précédentes, caractérisé par le
fait 'qu”il comprend un poste de piletage (15) pour assurer la
commande en  déplacement du dispositif (1) et/ou de
1rentrainement du zouleau compacteur (2) etfou du bras de

nmanutention (3).
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RAPPORT DE RECHERCHE

articles L.612-14, L.612-17 et R.612-53 &69 du code d& Ia propriété intellectuelle

OBJET DU RAPPORT DE RECHERCHE

Aprés Taccomplissement de Ja procédure prévue par les textes rappélés ci-dessus, le brevet
est délivré. L'Institut National de la. Propnete Industrielle n'est pas hablhte sauf dans le cas d'absence.
manifeste de nouveautd, & en refuser la délivrance. La ‘validité d'un brevet reléve exclusivement de
{'appréciation. des tribunaux.

L'LN.P.1. doit toutefois annexer & chaque brevet un "RAPRPORT DE RECHERCHE" citant lés éléments
-de I'état de la technique qui peuvent dtre pris en considération pour apprécier la brevetabilité de
lnvention. Ce rapport porte sur les revendications figurant ait brevet qui définissent. l'objet de
linvention et délimitent Pétendue de la protection.

Aprés délivrance, II.N.P.l. peut, & la requéte de toute personne intéressée, formuler un "AVIS

'DOCUMENTAIRE" sur la base des documents cités dans ce rapport de. recherche. et de . tout autre
docurnent que le requérant souhaite voir prendre en considération.

CONDITIONS D’ETABLISSEMENT DU PRESENT RAPPORT DE RECHERCHE

X Le demandesur a présenté des observations en réponse au rapport de recherche préliminaire.

X

Le demandeur 2 maintenil les révendications.
Le demandeur a modifié les réveéndications.

Le demandeur a modifié la description pour en éliminer les éléments qui.n' étaient plus -en
concordance avec les nouvelles revehdications.

I

Les tiers ont présenté des observations aprés publication du rapport de recherche.
préliminaire.

[l Un rapport de recherche préliminaire complémentaire a &ié établi,

DOCUMENTS CITES DANS LE PRESENT RAPPORT DE RECHERCHE

La répariitiory ‘des documents entre les rubriques 1, 2 et 3 tient compte, le cas échéant; des
revendications déposées en demier lieu et/ou des obseivations presentées.

X Les documents énumérés & la rubrique 1 ci-aprés sont susceptibles d'étre pris en
considération pour apprécier la brevetabilité de linvention.

Les -documents &numérés & la rubrique 2 cl-aprés. illustrerit l'arriére-plan technolégique
général.

L]
[T Les documents: énumérés & la rubrique 3 ci-aprés ont été cités en cours de procédure, mais
leur pertinence dépend.de la validité des priorités revendiquées.

L]

Aucun document n'a été cité en cours de procédure.
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1 .ELEMENTS:DE L'ETAT DE LA TECHNIQUE SUSCEFPTIBLES D'ETRE PRIS EN
CONSIDERATION POUR APPRECIER.LA BREVETABILITE DE L'INVENTION

Référenice des documents Revendications du
(avec indicalion, le cas échéant, des parties pertinentes) brevet concernées
!

EP 1 045 490 A (HEINZ BERGMANN GMBH}:
25 octobre: 2000 (2000-10-25) 1-8
revendications; figurées

U5603527881(FREEBERGJOHN)
23 gotobre 2001 (2001-10-23) 1-9
revendication 1 ; figures.

Us 3691 967 A (DONALD METTETAL JR)
19 septembie 1972 (1972-09-19) 1-8
colonne 4, lighe 26 - ligne 47 ; figures

FR 2 840 249 A {J.S,B. CONSTRUCTIONS)
5 décembre 2003 (2003-12-05) 1,7-9
revéndications 1,7-9 ; figures.

U8 .2782 710 A (FISHBURNE FRANCIS B) o
26 février 1957 {1857-02-28) 1,3,7,8
figures

2 ELEMENTS DE LETAT DE LA TECHNIQUE ILLUSTRANT
L'ARRIERE-PLAN TECHNOLOGIQUE GENERAL

NEANT

3. ELEMENTS DE L'ETAT DE LA TECHNIQUE DONT LA
PERTINENCE DEPEND DE LA VALIDITE DES PRIORITES

Référence des documents Revendications du
(avéc indication, le cas échéant, des parties pertinentes) brevet concernées

NEANT




